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Carlson Scan2K
Wszechstronny i wydajny skaner laserowy /—

Carlson Scan2K to potaczenie matych i lekkich sensorow
krotkiego zasiegu ze skanerami impulsowymi dalekiego zasiegu.
Zaprojektowany z myslg o geodetach, Scan2K jest wyposazony
w przyjazny dla uzytkownika interfejs, ktéry umozliwia na
gromadzenie danych 3D z niezwyktg tatwoscia.

Zintegrowany wysokorozdzielczy aparat, kompensator, kompas,
odbiornik GNSS L1 i wytrzymata obudowa sprawiajg, ze

Scan2K moze by¢ uzywany nawet w najbardziej wymagajacych
warunkach. Niezaleznie od tego, czy jest to statyw, pojazd czy
ruchoma platforma, wyjatkowa wydajnos$¢ sprawia, ze Scan2K
jest jednym z najbardziej wszechstronnych naziemnych skaneréw
laserowych na rynku.
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Carlson Scan2K

Wszechstronny skaner z konfigurowalng predkoscig pomiaru i maksymalnym zasiegiem 2000 m.%

Wydajnos¢ i zasieg skanera Kroétki Sredni Daleki
Max zasieg przy wspotczynniku odbicia 90% 250 m 750 m 2000 m
Max zasieg przy wspétczynniku odbicia 20% 125m 400 m 976 m
Czestotliwosc¢ pomiaru (maksymalna i skuteczna) 500 kHz 200 kHz 50 kHz

Zasieg vs Wspotczynnik odbicia
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Carlson Scan2K... tatwy w obstudze, Ekran
dotykowy, Intuicyjny interfejs
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Scan2K to naziemny skaner laserowy obstugiwany za pomocg
wbudowanego ekranu dotykowego. Uzytkownik moze
zdefiniowa¢ gestos¢ chmury punktow i pole widzenia w
pionie i poziomie, dzieki czemu oszczedza czas spedzony w
terenie. Postprocessing wykonywany jest w dedykowanym
oprogramowaniu na komputerze z systemem Windows.

GRAFICZNY INTERFEJS UZYTKOWNIKA:

e dobrze widoczny w stoncu

o  ekran dotykowy

e 640 x480 pix

*  kolorowy wyswietlacz TFT LCD




Oprogramowanie do obrébki danych 3D

Pakiet oprogramowania dedykowany do skanera Scan2K jest
wszechstronny i tatwy w obstudze.

Oprogramowanie ATLAScan:

e Zarzadzanie wszystkimi danymi powigzanymi z projektem,
m.in. chmury punktéw, zdjecia, dane GNSS, pliki kontrolne,
wspotrzedne referencyjne.

o Przegladanie i weryfikacja danych pod katem doktadnosci i kompletnosci pomiarow.

o Optymalizacja procesu przetwarzania danych skraca czas pracy i poprawia wydajnosc.

Dedykowane oprogramowanie Carlson:

e Wydajna praca z duzymi plikami danych 3D. Mozliwos¢ przetwarzania milionéw punktéw w przyjaznym
srodowisku oprogramowania Carlson Software.

o Obrébka danych terenowych do produktéw koricowych z bezproblemowsg integracjg w programach
Carlson Survey, Carlson Civil i Carlson Mining.

o Filtrowanie i probkowanie chmur punktow, naktadanie zdje¢, przycigganie do krawedzi i kodowanie
zgodnie z funkcja Field-To-Finish, a takze generowanie konturow, profili, przekrojéw i linii nieciggtosci...

Carlson Scan2K

Specyfikacja

Laser

Technologia pomiaru odlegtosci

Impulsowa

Dtugosc fali 1550 nm (bliska podczerwien)
Klasa lasera 1

Szybkos¢ pomiaru do 2 MHz°®
Rejestracja intensywnosci 12 bitow

Min. Odlegtos¢ 1.5m
Technologia digitalizacji falowej (WFD) Tak

Liczba rejestrowanych probek do 4 (pierwsze 2 i ostatnie 2)
Rozdzielczos¢ skanowania

Rozdzielczosc katowa do 12 prad

Max. gestos¢ chmury [odstep miedzy punktami] 2mm @100 m
Doktadnos¢ i powtarzalnosé

Doktadnos¢ pomiaru odlegtosci (1 sigma) 5mm @100 m
Rozdzielczos¢ 2 mm’

Precyzja pojedynczego pomiaru (1 sigma) 4 mm @100 m
Doktadnos¢ katowa 80 prad

Charakterystyka skanowania

Max. pole widzenia (pionowe)

120° (-45 to +70°)

Metoda orientacji/rejestracji

Max. pole widzenia (poziome) 360° = —

Min. rozdzielczo$¢ katowa (pionowa) 12 yrad Oﬂm

Min. rozdzielczo$¢ katowa (pozioma) 20 prad

Sensory dodatkowe

Kompensator dwuosiowy (doktadnosc) do 0.01°

Odbiornik GNSS wbudowany L1 GPS + GLONASS

Obstuga zew. odbiornika GNSS Tak

Kompas Cyfrowy - %
g

GNSS i kompas, wciecie wstecz




Carlson Scan2K - Specifications

‘Carlson

BREAK

Rejestracja danych w skanerze Tak*
Rozpoznanie tarcz w skanerze (RetrolD) Tak FANDL e
Wstrzymanie skanowania Tak coouma
Wybor obszaréw do skanowania Tak, kilka jednoczesnie® ARINETS
Planowanie pomiaru w skanerze Tak
Skanowanie mobilne Tak
Przechowywanie danych wo

CAMERAS
Whbudowany dysk 250 GB SSD
Komunikacja/Transfer danych
LAN Tak
usB Tak
Ethernet Tak

NEW GROUND

ROTATION STAGE

Szybkos¢ przesytania danych

BASE.

Pozyskiwanie zdjec

100 Mbps (Ethernet, WLAN, USB) ‘

Wbudowane aparaty

Tak \ | y

Rozdzielczo$¢ wbudowanego aparatu

Panorama 80 Mpix

Format zdje¢ z wbud. aparatu

BOTTOM
STAND/HANDLES

TRIBRACH

JPEG E?)HIE:YRTMEN T INTERFACE

Aparat zewnetrzny DSLR

Tak, z auto. wyzwalaczem

HHine ﬁj ?

Balans bieli DSLR Tak

Format zdje¢ z zew. aparatu JPEG, NEF

Zasilanie e
Napiecie 9 do 32-V DC
Baterie Li-lon, w technologii Hot-Swap %
Czas pracy 25h

Moc 60 W

Srodowisko pracy

Temp. operacyjna (min.)® -20°C (-4°F)

Temp. operacyjna (max.) +50°C (122°F)

Temp. przechowywania -40°C to +80°C (-40°F to +176°F) BASE B
Wymiary i waga

Wysokos¢ 323 mm (12.7")

Szerokos¢ 217 mm (8.5%)

Waga 11.2 kg (24.6 lbs.)

Obstuga skanera

EXT. CAMERA

Wbudowany ekran

Dotykowy, kolorowy, widoczny w storicu, 640x480

MOUNTIN G
INTERFACE

Interfejs zewnetrzny Tablet, PC
Oprogramowanie ATLAScan
Zdalna obstuga skanera Tak T Us82.0
Georeferencja Automatyczna
Rejestracja Cloud to Cloud Tak®
Generowanie (np. konturéw) Tak | oucscreen
Mesh terenu Tak COLeRTFTLC D
Meshing 3D Tak
Pomiary i obliczenia Tak
Monitoring Tak —— = —
Automatyczne generowanie linii Tak® @‘ onmONerE
Usuwanie roslinnosci Tak %
y . . % EXT. POWER
1) Maksymalny zasieg testowany przy ptaskich tarczach, wiekszych
niz srednica plamki, prostopadtych do wigzki lasera, przy dobrej AUXILIARY —/ I N
widocznosci (23 km).
2) Zgodny z 21 CFR 1040.10 i 1040.11 oprocz obwieszczenia nr 50 6) Automatyczne generowanie linii (linie nieciggtosci modelu 3D (np.
dotyczacego lasera z dn. 24.06.2007. grzbiety modelu terenowego).
3) Definiowanie wielu obszaréw skanowania mozliwe przy uzyciu 7) Minimalna odlegtosc jaka jest w stanie zarejestrowaé Scan2K dla

programu ATLAScan z modutem Control. roznych obiektow na podobnym kierunku.

4) Wykorzystuje wbudowang funkcje georeferenciji. 8) Standardowo do -10°C, rozszerzona do -20°C z pakietem Optech °

5) Pomyslna rejestracja zalezy od geometrii obiektu, rozdzielczosci Cold Weather. S

skanowania i pokrycia (min. 20%) pomiedzy skanami z dwoch 9) Przy rejestracji czterech probek, czestotliwos¢ maksymalna &

réznych stanowisk. to 500 kHz. 8
E—
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